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个人简介 —————————————————————————————— 

男，1980 年生，工学博士。长期从事制造物联、智能网联与自动驾驶、人工智能

与边缘计算等技术领域的科研工作。先后主持国家重点研发计划课题 2 项、国家 863

课题 1 项、国家科技支撑计划课题 2 项、辽宁省自然科学基金面上项目 1 项、天津市

科技项目 2 项；参与国家重点研发计划课题 2 项（任务负责人及技术骨干）、国家科技

支撑计划项目 1 项、国家自然科学基金 1 项；主持或主要参与院地及企业委托课题 10

余项。先后在国内外重要学术刊物、会议上发表原创性科技论文 40 余篇，其中 SCI/EI

收录论文（第一作者或通信作者）20 余篇；参与编写出版学术专著 1 部，参与制定电

子工业部行业标准 2 项；申请（含已授权）国家发明专利 20 余项。担任 International 

Journal of Advanced Robotic Systems、Artificial Intelligence Review (AIRE)、Frontiers in 

Energy Research 等国际期刊审稿人，科技部重点研发计划评审专家；曾获得天津市高

校“学科领军人才”（2019）称号。 

 



教育经历 —————————————————————————————— 

2011 年-2014 年 中国科学院大学 博士 

2003 年-2006 年 东北大学 硕士 

1999 年-2003 年 东北大学 学士 

工作经历 —————————————————————————————— 

2006 年-2008 年 中国科学院沈阳自动化研究所 研究实习员 

2009 年-2012 年 中国科学院沈阳自动化研究所 助理研究员 

2013 年-2015 年 中国科学院沈阳自动化研究所 副研究员 

2016 年-2018 年 天津工业大学计算机科学与软件学院 副教授 

2019 年至今 天津工业大学计算机科学与技术学院 教授 

主要科研项目 ———————————————————————————— 

[1] 复杂动态环境下多智能体高精度导航与分布式协同感知，国家重点研发计划课题，440 万，

2023/12-2026/11，课题负责人； 

[2] 增材制造装备系统自诊断与自检测关键技术研究及系统开发，国家重点研发计划课题，418 万，

2017/7-202/12，课题负责人； 

[3] 分布式研发设计资源集成管理与共享关键技术，国家重点研发计划课题，90 万，2019/6-2022/5，

子课题负责人； 

[4] 大型电站汽轮机叶片制造数字化车间关键技术应用示范，国家科技支撑计划课题，230 万，2015/4-

2018/1，课题负责人； 

[5] 复杂装备制造企 RFID 应用集成管控与服务关键技术研发及示范，国家科技支撑计划课题，53

万，2014/1-2016/12，课题负责人； 

[6] 泛在感知环境下复杂装配过程状态跟踪与优化控制方法研究，辽宁省自然科学基金面上项目，10

万，2012/1-2013/12，项目负责人； 

[7] 制造物联环境下泛在感知信息融合处理技术研究，中科院重点实验室开放课题，10 万，2015/11-



2017/11，课题负责人； 

[8] 半导体单晶硅片产品识别检测系统研发与集成应用，天津市科技计划项目，5 万，2021/10-2022/9，

项目负责人； 

[9] 民生大数据驱动的社会行为分析与现实挖掘创新方法研究，天津市科技计划项目，2 万，2017/10-

2018/9，项目负责人； 

[10] 重载车辆安全智能驾驶技术研究，国家重点研发计划，200 万，2021/12-2024/11，课题骨干； 

[11] 触控数码屏制造工艺优化管控技术及管理系统开发，企业委托，100 万，2023/2-2023/12，技术

负责人。 
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International Journal of Energy Research, 2021, 45(7): 10112-10128. 
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